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Der IrnVarot-Bewegungamelder waist in einem Gahiusa- 
tail (13) mindestens ainaa Infr erots ensor and etae Auswerte- 
schattung auf Das Gertiuaeteil (13) 1st Obar Steckkomskte 
(11a, 12a: 11b. 12b; 11c, 12c) mH einem Soofcettett (10) vec- 
btndbar. aa daa Veiaorgimgslertimgen und ehta MeWetei- 
tung angaachlosaan sJnd. Um die MetdesJgnale ofina lusitt- 
licha Meideteitung such an antferm tiaganda Stalled uber- 
tragan zu fconnen, 1st ein Zwlschengshiuu (23) vorgesehen, 
das zwiachen das Sockeheil (10) und das Gahiusatail (13) 
gesteckf warden kann und elnen Signabender anthilt, dar 
dia Metdesignsia sis Modulationssignale suf die Varaor- 
gurtoslectungen ubertrigt An beliebigcr Slaila das Versor- 
gungsnatzas kann ein Slgnalempfinger angesohlossen 
warden, dar die Modulationaaignala empflngt und ainan 
Varbraucher odar sine Signsletnrichtung akttviert Der Be- 
wegungsmeldar kann mrt oder ohne Zwischengehiuee (23) 
Inatalliart warden. 
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Beschreibung Infrarot-Bewegungsmelders ergibt skh mh den Merk- 

malen des Anspruchs 2. Hiernach ist der Signalsender in 

Die Erfindung betrifft einen Infrarot-Bewegungsmel- einem Zwischengehiuse untergebracht, das wahhveise 

der der im Oberbegriff des Patentanspruchs t angegc- zwischen em fest insUllierbares Sockelteil und ein an 

benen Art 5 das Sockelteil ansteckbarcs Gehauseteil, welches den 

Bekannt sind Infrarot-Bewegungsmelder, die einen Infrarotsenscr enthilt, eingesetzt werden kann. Damit 

Infrarotsensor enthaltea und aus einem Oberwachungs- besteht die Mdglichkeit, das Gehfluseteil direkt an das 

gebiet einfallende Infrarotstrahlung erkennea Im Falle Sockelteil anzustecken, urn dadurch einen Jnfrarot-Be- 

ernes pl6tzfichen Anstiegs der aus dem Oberwachungs- wegungsmelder rait den Fihigkeiten der Oblichen Be- 

gebict emfailenden Infrarot-Strahlungsenergie oder bei io wegungsmelder zu erhalten. Wahlwetse kann zwischen 

einer Anderung des Einfallswinkeis spricht der Infrarot- Sockelteil und Gehfluseteil das Zwischengehiuse einge- 

sensor an. Durch das daraufhm erzeugte Meldesignal steckt werden. das den Signalsender cnthah und Modu- 

kann ein Verbraucher oder eine Alarmeinhchtung ein- lationssignale erzeugt, die Qber die an das Sockeltetl 

geschaltet werden. Die bekannten Infrarot- Bewegungs- angeschlossenen Versorgungsleitungen in das Versor- 

melder erf ordern bei ihrer Installation eine Leitungsver- 13 gungsnetz eingespeist werden. Dabei sind die Kontakt- 

legung zwischen dem Sensorgerit und dem Verbrau- elemente am Zwischengehiuse der art angeordnet, dafi 

cher, weil die Me Weleitung als Kabel vom Sensorgerit an entgegengesetzten Enden liegende komplementire 

zum Verbraucher gefOhrt werden mufi. Eine solcbe Lei- Kontaktelemente (als Stecker oder Buchse) entlang ei- 

tungsverlegung ist oftmals schwierig, insbesondere ner gemeinsamen Acfase liegen. Die Kontaktelemente 

wenn ein Verbraucher oder eine Auutneinrichtung in 20 eines Paares sind untereinander verbunden und stellen 

grdfierer Entfernung von dem Sensorgerit vorgesehen somit eine direkte Verbindung der entsprechenden 

werden solL Kontaktelemente des Gehiuseteils mit denjenigen des 

Der Erfmdung liegt die Aufgabe zugrunde, einen In- Sockelteils her. Andererseits erfolgt m dem Zwischen- 

frarot-Bewegungsxnelder der im Oberbegriff des Pa- gehiuse eine Abzweigung von den Kontaktelementen 

tentanspiucfas 1 angegebenen Art zu schaffen, dessen 25 zur Versorgung des Signalsenders und zur Einspetsung 

Schaltzustand audi entfernt von dem Sensorgerit ange- der Modulationssignale in die Versorgungsleitungen. 

zeigt werden kann, ohne daB eine Meldeleitung vom Im folgenden wird unter Bezugnahme auf die Zeich- 

Sensorgerit zu der entfernt angeordneten Stgnalem- nungen ein bcvorzugtes Ausfuhrungsbeispiel der Erfm- 

richtung veiiegt werden mOfite. dung niher erliutert 

Die Lftsung dieser Aufgabe erfolgt erfindungsgemifi 30 Es zeigen: 

mit den im kennzeichnenden Teil des Patentanspruchs 1 Fig. 1 eine Seitenansicht des Infrarot- Bewegungsmel- 

angegebenen Merkmalen. den, 

Bei dem crfindungsgcmlOcn Infrarot- Bewegungs- Fig. 2 in ihnBcher Darstellung wie Fig. 1 die verschie- 

melder ist an die von der Auswerteschahung kommende denen Teile des Bewegungsmelders im auseinanderge- 

Meldeleituxuj ein Signalsender angeschlossen, der bei 15 zogenen Zustand, teilweise geschnittcn, 

Auftreten eines Meldesignal* etn Moduuttkmssignal an Fig. 3 ein Blockschaltbild des gesamten Bewegungs- 

die Versorgungsleitungen legt Auf diese Weise wird in melders, 

die Versorgungsleitungen, die die gesamte Meldeanlage Fig. 4 ein Blockschaltbild des Signalsenders und 

mit Strom versorgen, etn ModutaUbossignal eingespeist, Fig. 5 ein Blockschaltbild des entfernt angeordneten 

das auch an anderen SteBen des Versorgungtnetzes 40 und an das Versorgungsnetz angeschlossenen Signal- 

empfangen werden kann. Fur die Signalflbertragung empfingers. 

wird also das vorhandene Lettungsnetz ausgenutzt An Der Infrarot-Bewegungsmelder weist ein Sockelteil 

beliebiger SteOe dieses Leitungsnetzes kann ein Signal- 10 auf, das an einer Wand bef estigt werden kann und an 

empfflnger angesdilossen werden, der auf das Modula- der der Wand abgewandten Seite offen ist Das Sockei- 

tionssignal anspricht und eine opascbe oder akustische 4$ teil 10 enthilt Kontaktbuchsen 11 a, lift 11c; von denen 

Signaleinricfatungsteuert die Kontaktbuchse 11a an die Versorgungsleitung P 

Ein wesentlicher VorteM der Erfindung besteht darin, (Phase) und die Kontaktbuchse 1 16 an die Versorgungs- 

dafl der Bewegungsmelder ledigtich zweipolig an das leitung N (Hull) des Versorgungsnetzes von 220V 

Versorgungsnetz angeschlossen werden muB und daB Wechsebpannung und 50 Hz angeschlossen sind Die 

an anderer Stelle des Versorgungsnetzes ebenfafls nur 30 Kontaktbuchse 1 lc ist in noch zu erliuternder Weise an 

ein zweipoliger Anschlufl eines Signalempfingers erfor- einen Verbraucher angeschlossen. 

derlich ist Die Installation des Infrarot-Bewegungsmel- An das Sockelteil 10 kann das Gehauseteil 13 direkt 

ders mit FernObertragung der Signale Ober das Versor- angesteckt werden. Das Gehauseteil 13 weist drei abste- 

gungsnetz erfolgt also in gleicher Weise wie die Instatla- hende Kontaktstifte 12a, 12fc 12c auf, die in die Kootakt- 

tion eines Oblichen Infrarot-Bewegungsmelders, mh 55 buchsen 11a, 116, He des Sockeitdls 10 etngesteckt 

dem Unterschied, dafi lediglich ein Signalempftnger am werden kftnncn. An dem Gehauseteil 13 ist der Sensor- 

entfemtenOrt mit einer Steckdose an das Versorgungs- kopf 14 Ober ein Kugelgelenk 12 schwenkbar ange- 

netz angeschlossen werden mull Die Erfindung eriaubt bracht Der Sensorkopf 14 weist eine polygonfOrmige 

es, an beliebigen Stellen innerhalb des Versorgungsnet- Anordnung unterschiedlicher Linsen 10 auf, die die aus 

zes Signalempfinger zu installieren, urn den Schaltzu- 60 dem Erfassungsberekh einfallende Infrarotstrahlung 

stand des Inf rarotsensors an beliebigen Stellen Oberwa- auf den (nicht dargestellten) im Kopf 14 untergebrach- 

chen zu kOnnen. Beispielsweise kann, wenn der Infrarot- ten Infrarotsensor oder auf mehrere sokher Infrarot- 

sensor die HaustOr Oberwacht, ein Signalempfinger im sensoren fokussierea 

Wohnzimroer oder im Schlafzimmer angeschlossen Die an die Versorgungsleitungen Fund N des Netzes 

werden, um das Annahern von Personen an die HaustOr 65 angeschlossenen Versorgungsleitungen 17 und 18 des 

in verschiedenen Riumen zu Oberwachen. Dazu sind Infrarot-Bewegungsmelders sind Qber die Kontaktstifte 

keinertei zusfttzliche Leitungsverlegungen erforderiich. 12a und 126 gemifi Fig. 3 mit der im Gehiuseteil 13 

Eine besonders zweckmifiige AusfQhrungsform des untergebrachten Auswerteschahung 19 verbunden, die 
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die Signile des Infrarotsensors verarbeitet Dicsc Aus- 
werteschaltung steuert einen Schalter 20, der im Fall 
einer Aktivicnmg des Infrarotsensors die Versorgungs- 
leitung 17 mit der Meldeleitung 21 verbindet Die Mel- 
deleitung 21 ist an den Kontaktstift 12c angeschlossen 5 
und dadurch nut der Kontaktbuchse 11c des Sockelteils 
10 verbmdbar. Von dort fOhrt die Meldeleitung 21 zu 
einem Verbraucher 22, der mit der Versorgungsleitung 
N verbunden ist Der Verbraucher 22 ist beispielsweise 
cine Lampe, ein Alartngerlt oder ein Tonbandgerit und 10 
wird Qber das Meldesignal fflr eine vorbestimmte Zeit 
eingeschaltet, wenn der Infrarotsensor angesprocfaen 
hat 

Der bis her beschriebene lnfrarot-Bewegungsmelder 
wird m Ublicher Weise irotalliert und benutzt Beim An- is 
sprechen des Infrarotsensors wird nor derjenige Ver- 
braucher 22 aktiviert der direkt an eine von den Versor- 
gungsleitungen 17 und 18 separate Meldeleitung 21 an- 
geschlossen ist 

Zwischen Sockeheil 10 und Gehiuseteil 13 kann ein 20 
Zwischengehiuse 23 eingefflgt werden, das an einem 
Ende abstehende Kontakutifte 24a, 246 und 24c auf- 
weist, die in die Kontaktbuchsen 11a. It 6, lie des Sok- 
kelteils 10 einsteckbar sind, und am entgegengesetzten 
Ende Kontaktbuchsen 25a, 236, 25c, in die die Kontakt- 2s 
stifle 12a, 126 und 12c des Gehiuseteils 13 eingesteckt 
werden kdnnen. Der Kontaktstift 24a bildct nut der 
Kontaktbuchse 25a ein einstflckiges TeiL ebenso wie die 
Elemente 246, 256 und die Elemeote 24c, 25c jeweils 
einstQckige Tetle bildea Dtcse Kontaktetemente 24a, 30 
25a; 246, 256 und 24q 25c bewirken eine unmitteibare 
Durchverbindung zwischen den Kontaktefementen tla 
und 12a sowie zwischen den Kontakteiementen 116 und 
126 und zwischen den Kontaktdemen ten 11c und 12c 

Im Zwischengehiuse 23 befindet sich der Stgnalsen- 3s 
der 26, der in Fig- 4 im etnzdnen dargestellt ist An die 
Versorgungskttungen 17 und IS ist das NetzteO 27 an- 
geschlossen, das eine fflr den Betrieb der einzelnen 
Komponenten erforderfiche Gteichspaimung erzeugt 
Das Meldesignal der Meldeleitung 21 wird einer AWauf- 40 
steuerung 28 zugefQhrt, die betm Auftreten eines Md- 
designals einen Codegenerator 29 und einen Modulator 

30 in Form eines FrequenzinoQ^lationsoszillators akti- 
viert Bei Auftreten eines Mektesignals tastet der Code- 
generator 29 den Modulator 30 rah einem vorgespei- 45 
cherten bintren Codeword so dafl der Modulator 30 ein 
entsprechend dem gespeicherten Code foequenzmodu- 
liertes ModuUtionssignal erzeugt, das an das Bandpafl- 
fitter 31 geliefert wird Der Ausgang des Bandpafifilters 

31 ist an die Versorgungsleitungen 17 und 18 ange- 50 
schlossen. 

Der Signalempfanger 32 ist em separates Ger&t, das 
mit einem ttblichen Netzstecker an die Leitungen Fund 
N des Versorgungsnetzes angeschlossen werden kann 
oder fest an das Versorgungsnetz angeschlossen ist Der 55 
Signalempfanger 32 enthilt ein Netxteil 33 zur Erzeu- 
gung der Gleichspannung far die verschiedenen Kom- 
ponenten des Signalempf tngers. Das Netzteil 33 enthilt 
auBerdem einen Schalter 34, mit dem die Ausgangslei- 
tung 35 mit der Versorgungsleitung P verbunden wer- eo 
den kann, um die Signaleinrichtung 36 etnzuschahen. 

Im Signalempfanger 32 ist an die Versorgungsleitun- 
gen Pund N zunachst ein Bandpafifilter 37 angeschlos- 
sen, dessen AusgangssignaJ einem Demodulator 38 zu- 
gefQhrt wird Nach Demodulation des fernen Signals 65 
erfolgt eine Signalerkennung im Dekodierer 39. Wenn 
der Dekodierer 39 auf die Kodierung des empfangen- 
den Signals angesprochen hat gibt er ein Signal an die 
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Zeitablauf steuerung 40, die fQr eine vorbestimmte Zeit- 
spanne einen akustischen Signalgeber 41 aktiviert und 
ferner Ober Leitung 42 den Schalter 34 betatigt 

Wie schon erwahnt, kann der Infrarot-Bewegungs- 
melder mit und ohne den im Zwischengehiuse 23 unter- 
gebrachten Signalsender 26 betrieben werden, wobei 
das Zwischengehiuse 23 mit dem Signalsender 26 ent- 
f alien kann, wenn keine Fernflbertragung der Sensorsi- 
gnale erforderhch ist 

Im Rahmen der Erfindung ist es auch moglich, den 
Signalsender 26 in dem Gehiuseteil 13 unterzubringen 
und inn somit zum festen Bestandteil des Gerites zu 
raachen, 

Patentansprflche 

1. Infrarot-Bewegungstnelder mit einem Infrarot- 
sensor und einer mit dem Infrarotsensor verbun- 
denen Auswerteschaltung (\9\ welche durch zwei 
Versorgungsleitungen (17, 18) gespeist ist und an 
einer Meldeleitung (21) ein votn Sensorzustand ab- 
hingiges Meldesignal erzeugt, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die Meldeleitung (21) mrt einem Si- 
gnalsender (26) verbindbar ist, der auf das Meldesi- 
gnal hin ein Modulationssignal an die Versorgungs- 
leitungen (17, 18) abgibt, und daB ein an die Versor- 
gungsleitungen anschtiefibarer Signalempfanger 
(32) vorgesehen ist, der auf das Modulationssignal 
reagiert und eine Signaleinrichtung (36) steuert 

2. Infrarot-BewegungsmeJder nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet dafi der Infrarotsensor und 
die Auswerteschaltung (19) in einem Gehiusetei) 
(13) untergebracht sind, das Qber Steckkontakte ab- 
nehmbar mit einem Sockeheil (10) verbunden ist 
und dafi der Signalsender (26) in einem Zwischen- 
gehiuse (23) untergebracht ist, das zwischen Sok- 
kelteil (10) und Gehiuseteil (13) etnsetzbar ist und 
Ober Steckkontakte mit dem Sockelteil (10) und 
dem Gehiuseteil (13) verbindbar ist wobei an dem 
Zwischengehiuse (23) zueinander komplementire 
Kontaktelemente an entgegengesetzten Enden und 
in axialer Ausrichtung zueinander angeordnet sind 

3. lnfrarot-Bewegungsmelder nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Zwischengehiuse 
(23) an einem Ende zwei Kontakutifte (24a, 246) fflr 
die Versorgungsleitungen (17, 18) und einen Kon- 
taktstift (24c) fQr die Meldeleitung (21) und am an- 
dcxen Ende m gleicher Konfiguration Kontakt- 
buchsen (23a, 256,25 c) aufweiit, von denen jede mit 
dem zugehorigen Kontaktstift (24a. 246, 24c) in ko- 
axialer Ausrichtung verbunden ist 

4. lnfrarot-Bewegungsmelder nach einem der An- 
sprQche 1 -3, dadurch gekennzeichnet, dafi der Si- 
gnalsender (26) einen Modulator (30) und einen Co- 
degenerator (29) enthah, die auf das Meldesignal 
hin far eine vorgegebene Zeit in Funktion gesetzt 
werden, und dafi der Signalempfanger (32) einen 
Demodulator (38) und einen Dekodierer (39) ent- 
hilt 
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